
15. Matematika és Informatika Alkalmazásokkal Konferencia, 2024. november 15–17., Cśıkszereda 1

A román állami nyugd́ıjrendszer dinamikus szcenárió elemzése
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A kutatásban a román állami nyugd́ıjrendszer döntéshozói számára optimális, minimális gazdasági és
társadalmi költségekkel járó szcenáriók kerülnek bemutatásra, 2024-2040 periódusban. A szcenáriók tar-
talmazzák az optimális döntések sorozatát és azok meghozatalának időpontjait. A nyugd́ıjrendszer dina-
mikája a Bellman-féle dinamikai egyenletre alapozva kerül modellezésre. A dinamikus modellben mini-
malizálásra kerül a büntetőfüggvény, amelynek bemeneti paraméterei: nyugd́ıjkorhatár, bruttó országos
átlagbér, járulékszint, előrehozott nyugd́ıjasok aránya, foglalkoztatott nyugd́ıjasok aránya, foglalkozta-
tottsági ráta valamint a populáció dinamikai paraméterek.

A dinamikus programozási modell lehetővé teszi egy ország nyugd́ıj modelljének implementálását,
esetünkben a román állami nyugd́ıjrendszer törvényes kereteit. A különböző törvényi változtatások a
modell adapt́ıv jellegéből adódóan könnyen beéṕıthetők a dinamikus rendszerbe. Továbbá a modell és
a hozzátartozó program összességében lehetőséget ad a döntéshozó számára, hogy a meghatározott pri-
oritási sorrend alapján, megadja az életminőséget mutató büntetőfüggvényben a súlyok értékeit. Így
különböző nyugd́ıjrendszer-politikákat kaphat. A megvalóśıtásához a MATLAB programozási környeze-
tet használtuk.
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