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A roman allami nyugdijrendszer dinamikus szcenarié elemzése
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A kutatdsban a roman allami nyugdijrendszer déntéshozdi szaméra optimalis, minim&lis gazdasdgi és
tarsadalmi koltségekkel jar6 szcenaridk kertilnek bemutatasra, 2024-2040 periddusban. A szcenaridk tar-
talmazzdk az optimélis dontések sorozatat és azok meghozatalanak idépontjait. A nyugdijrendszer dina-
mikdja a Bellman-féle dinamikai egyenletre alapozva keriil modellezésre. A dinamikus modellben mini-
malizdlasra keriill a biintetéfliggvény, amelynek bemeneti paraméterei: nyugdijkorhatar, brutté orszagos
atlagbér, jarulékszint, elorehozott nyugdijasok ardnya, foglalkoztatott nyugdijasok aranya, foglalkozta-
tottsagi rata valamint a populdcié dinamikai paraméterek.

A dinamikus programozasi modell lehet6vé teszi egy orszag nyugdij modelljének implementalasat,
esetiinkben a roméan allami nyugdijrendszer torvényes kereteit. A kiilonbozé torvényi véltoztatdsok a
modell adaptiv jellegébdl adéddéan konnyen beépithetok a dinamikus rendszerbe. Tovabba a modell és
a hozzéatartozé program osszességében lehetOséget ad a dontéshozd szamaéra, hogy a meghatirozott pri-
oritasi sorrend alapjdn, megadja az életminéséget mutatd bilintet6fiiggvényben a stulyok értékeit. fgy
kiilénb6z6 nyugdijrendszer-politikdkat kaphat. A megvalésitdsdhoz a MATLAB programozasi kérnyeze-
tet hasznaltuk.

A jelen munkat Magyarorszag Collegium Talentum programja tamogatja.



