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A linearis optimalizalasra vonatkozd belsépontos algoritmusok a 1épés nagysagatol fiiggden rovid vagy
hosszu lépésesek lehetnek. Ennek megfelel6en a mddszer a centrélis tt kovetését ugy valdsitja meg, hogy
a kapott pontok a trajektéria kivdlasztott pontjainak kiillonboézé méreti kornyezeteiben legyenek. A rovid
lépéses algoritmusok szlikebb, a hosszu 1épésesek pedig szélesebb kornyezetekben dolgoznak. Annak el-
lenére, hogy a hossz 1épéses algoritmusok a gyakorlatban hatékonyabbak, a rovid 1épésesek bonyolultsaga
altalaban jobb. Az els6 széles kornyezetben miikodé linedris komplementaritdsi feladatokra vonatkozo
O (v/nL) bonyolultsdgi médszer Ai és Zhang [1] nevéhez fliz8dik.

Ebben a publikicidoban a centralis utnak egy 1j széles kornyezetét vezetjiikk be, és igazoljuk, hogy a
kapott linearis optimalizalasra vonatkozé hosszi 1épéses belsépontos mdédszer bonyolultsaga megegyezik
a legjobb rovid 1épéses algoritmusokéval.
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