FISA DISCIPLINEI
Intoducere in robotica
Anul universitar 2025-2026

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatdmant superior | Universitatea Babes-Bolyai
1.2. Facultatea Matematica si Informatica
1.3. Departamentul Informatica

1.4. Domeniul de studii Informatica

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii / Calificarea | Informatica in limba germana
1.7. Forma de invatdmant Cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Intoducere in robotica Codul disciplinei | MLG5154

2.2. Titularul activitatilor de curs Dr. Florin Sabou

2.3. Titularul activitatilor de seminar | Dr. Florin Sabou

2.4. Anul de studiu | 3 2.5. 5 2.6. Tipul C 2.7. Regimul disciplinei | Optional
Semestrul de evaluare

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Numadr de ore pe sdptdmana 5 din care: 3.2. curs | 2 3.3. seminar/ . 1+2
laborator/proiect

3.4. Total ore din planul de invatamant | 66 din care: 3.5.curs | 24 36 . . 42
seminar/laborator/proiect

Distributia fondului de timp pentru studiul individual (SI) si activitdti de autoinstruire (Al) ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (AI) 10

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10

Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutoriat (consiliere profesionala)

Examinari

Alte activitati

3.7. Total ore studiu individual (SI) si activitati de autoinstruire (AI) 34
3.8. Total ore pe semestru 100
3.9. Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Cunostinte medii si avansate de programare si inteligenta artificiala

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sala de curs dotata cu tabla si videoproiector

5.2. de desfasurare a seminarului/ laboratorului | Laborator dotat cu tabla si videoproiector, laptopuri

6.1. Competentele specifice acumulate!

1 Se poate opta pentru competente sau pentru rezultatele invatarii, respectiv pentru ambele. In cazul in care se
alege o singura varianta, se va sterge tabelul aferent celeilalte optiuni, iar optiunea pastrata va fi numerotata cu 6.



Competente
profesionale/
esentiale

C 4.3 Identificarea modelelor si metodelor adecvate pentru rezolvarea unor probleme reale

Competente
transversale

CT1 Aplicarea regulilor de munca organizata si eficientd, a unor atitudini responsabile fata de domeniul
didactic-stiintific, pentru valorificarea creativa a propriului potential, cu respectarea principiilor si a normelor
de etica profesionala

CT3 Utilizarea unor metode si tehnici eficiente de invatare, informare, cercetare si dezvoltare a capacitatilor de
valorificare a cunostintelor, de adaptare la cerintele unei societadti dinamice si de comunicare in limba romana
si Intr-o limba de circulatie internationala

6.2. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Studentul este capabil sa asigure formarea competentelor specifice disciplinelor din domeniul
matematicii si algoritmicii, necesare pentru realizarea sarcinilor de lucru.

Absolventul isi va dezvolta gandirea matematica si algoritmica, evoluand de la o intelegere
Aptitudini procedurald/computationala a matematicii la o intelegere ampla care include rationamentul logic,
generalizarea, abstractizarea si demonstratia formala.

Responsabilitati
si autonomie

Studentul este capabil sa exploreze in mod independent continuturi informatice aplicate, bazandu-
se pe idei si instrumente dobandite anterior pentru a-si extinde intelegerea.

Studentul va extinde In mod independent idei si argumente aplicate din cursurile anterioare catre
o tema de informatica care nu a fost studiatd anterior.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor acumulate)

7.1 Obiectivul general al
disciplinei

Invatarea studentilor de a lucra si cu alte echipamente hardware in afara
calculatoarelor. Furnizeaza notiuni de baza si algoritmi pentru Inteligenta Artificiala.

7.2 Obiectivele specifice

Invatarea folosirii senzorilor, motoarelor si a altor echipamente hardware.

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare Observatii

1. Introducere

Expunerea interactiva
eExplicatia

¢ Conversatia ¢ Demonstratia
didactica

2. Prezentarea robotilor disponibili. Expunerea interactiva

eExplicatia

e Conversatia « Demonstratia
didactica

3. Introducere in robotica si electronica. Expunerea interactiva

eExplicatia

¢ Conversatia ¢ Demonstratia
didactica

4. Introducere in robotica si electronica. Expunerea interactiva

eExplicatia




¢ Conversatia « Demonstratia
didactica

5. Motoare, Locomotie prin roti/senile Expunerea interactiva
eExplicatia

e Conversatia « Demonstratia
didactica

6. Motoare, Locomotie prin picioare Expunerea interactiva
eExplicatia

e Conversatia « Demonstratia
didactica

7. Senzori, Preluarea informatiei din mediu | Expunerea interactiva
eExplicatia

e Conversatia ¢ Demonstratia
didactica

8. Senzori, Preluarea informatiei din mediu | Expunerea interactiva
eExplicatia

¢ Conversatia « Demonstratia
didactica

9. Roboti industriali Expunerea interactiva
eExplicatia

¢ Conversatia ¢ Demonstratia
didactica

10. Prelucrare audio/video Expunerea interactiva
eExplicatia

¢ Conversatia ¢ Demonstratia
didactica

11. Integrarea inteligentei artificiale Expunerea interactiva
eExplicatia

¢ Conversatia ¢ Demonstratia
didactica

12. Integrarea inteligentei artificiale Expunerea interactiva
eExplicatia

e Conversatia « Demonstratia
didactica

13. Invitarea automati in robotica Expunerea interactivd
eExplicatia

¢ Conversatia ¢ Demonstratia
didactica

14. Sisteme multi-robot si roboti Expunerea interactivd
colaborativi. *Explicatia _
e Conversatia « Demonstratia
didactica
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8.2 Laborator

Metode de predare

Observatii

1. Administrativ; stabilire echipe,
obiective.

Explicatia

Conversatia

Modelarea Exercitiul

2. Prezentarea robotilor; mici exemple.

Explicatia
Conversatia

Modelarea Exercitiul

3. Conectarea prin bluetooth, wireless sau
cablu la diverse tipuri de roboti .

Explicatia
Conversatia

Modelarea Exercitiul

4. Principii de baza in electronica pentru
folosirea senzorilor. Exemple.

Explicatia
Conversatia

Modelarea Exercitiul

5. Folosirea senzorilor si a altor
dispozitive de colectare a informatiei.

Explicatia
Conversatia

Modelarea Exercitiul

6. Implementarea unui algoritm de
urmarire a unui obiect.

Explicatia
Conversatia

Modelarea Exercitiul

7. Implementarea unui algoritm de urmarire
a unui obiect.

Explicatia
Conversatia

Modelarea Exercitiul
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
rofesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continuturile cursului sunt strans corelate cu asteptarile si cerintele actuale ale comunitatii stiintifice, ale organizatiil or
profesionale relevante si ale angajatorilor din domeniul respectiv. Cursul promoveaza astfel competente aplicate,
gandire fundamentata stiintific si capacitate de actiune profesionala.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare| 10.2 metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota finala
10.4 Curs 70%

Examen
10.5 Seminar/Laborator 30%

Proiect

10.6 Standarde minime de performanta

Nota minima 5.

11. Etichete ODD (Obiective de Dezvoltare Durabila / Sustainable Development Goals)?

Nu se aplicd.

Data completarii: Semnatura titularului de curs

17.04.2025

Dr. Florin Sabou

Data avizarii in departament:

21.04.2025

Semnatura titularului de seminar

Dr. Florin Sabou

Semnatura directorului de departament

Conf.dr. Adrian STERCA

2 Pastrati doar etichetele care, in conformitate cu Procedura de aplicare a etichetelor ODD in procesul academic, se

potrivesc disciplinei si stergeti-le pe celelalte, inclusiv eticheta generala pentru Dezvoltare durabild - daca nu se
aplica. Daca nicio eticheta nu descrie disciplina, stergeti-le pe toate si scrieti "Nu se aplicd.".



http://cmpe.emu.edu.tr/mbodur/COUR/CMPE528/CPR528C1.pdf
https://green.ubbcluj.ro/procedura-de-aplicare-a-etichetelor-odd/

