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1. D
ate despre program

 
1.1 Instituţia de învă

ţăm
â

nt 
superior 
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niversitatea B
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olya
i C

luj-N
apo

ca
 

1.2 F
acultatea

 
F

acultatea de M
atem

atica si In
form

at
ica

 
1.3 D

epartam
entul 

D
epartam

entul de inform
tica 

1.4 D
om

eniul de studii 
In

form
atica

 
1.5 C

iclul de studii 
Licenta

 
1.6 P

rogram
ul de studiu / 
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alificare
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form

atica
 

 2. D
ate despre disciplin

ă 
2.1 D

enum
irea discipline

i 
R

oboti inteligenti 
2.2 T

itularul activităţilor de curs 
O

ltean M
ihai 

2.3 T
itularul activităţilor de sem

inar 
O

ltean M
ihai 

2.4 A
nul de studiu 
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2.5 S

em
estrul 
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2.6. T

ipul de evaluare
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2.7 R
egim

ul disciplinei O
 

 3. T
im

pul total estim
at (ore pe sem

estru al a
ctivit
ă
ţilor didactice) 

3.1 N
um
ăr de ore pe săptăm

ână 
3 

D
in care: 3.2 curs 

2 
3.3 sem

inar/laborator 
1 

3.4 T
otal ore din planul d

e învăţăm
ânt 42 

D
in care: 3.5 curs 

28 
3.6 sem

inar/laborator 
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D
istribu

ţia fondului de tim
p: 

ore
 

S
tudiul după m

anual, suport de curs, bibliografie 
şi notiţe 
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D

ocum
entare suplim
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r
ă în bibliotecă, pe platfo
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ele ele

ctronice d
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P
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ina

rii/laboratoare, tem
e, re
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rtofo
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14 
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xam
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ţi: expozitie cu public 
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3.7 T
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3.8 T

otal ore pe sem
estru
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3.9 N
um
ărul de credite
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 4. P
recondiţii (acolo und

e este cazul) 
4.1 de curriculum
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4.2 de com

petenţe 
• 

C
unostiinte m

edii si avansate de pro
gram

are
 

 5. C
ondiţii (acolo unde e

ste cazul) 

 5.1 D
e desfăşura

re a 
cursului 
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5.2  D
e desfăşura

re a 
sem

inarului/laboratorului 
• 

Labo
rator dotat cu echip

am
ente specifice

 



6. C
om

peten
ţele specifice acum

ulate 
Competenţe profesionale 

• 
Invatarea folosirii m

icrocontrolerelor, senzorilor,
 m

otoarelor si a altor echipam
ente 

hardw
a

re. 

Competenţe 
transversale 

• 
Im

bunatatirea abilitatilor de pro
gram

are (datorita 
u

tilizarii unor tipuri variate de 
com

pilatoare si procesoa
re). 

 7. O
biectivele disciplinei (reieşind din grila com

p
etenţelor a

cum
ulate) 

  8. C
on
ţinuturi 

8.1 C
urs 

M
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d
m

in
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u

n
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rezen
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o
tilo
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 d
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n
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ed
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n
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ritm
i d

e b
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n
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o
lo

n
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o
ti. 
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u

n
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. R

o
b

o
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lu
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u

n
erea 
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i d

e b
aza si algo

ritm
i p

en
tru

 In
teligen

ta A
rtificiala. 

7.2 O
biectivele spe

cifice
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 m
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   8.2 S

em
inar / laborator 

M
etode de predare

 
O

bserva
ţii 

1
. 

A
d

m
in

istrativ; stab
ilire ech

ip
e, o

b
iective 

d
em

o
n

stratia d
id

actica 
 

2
. 

P
rezen

tarea ro
b

o
tilo

r; m
ici exem

p
le 

d
em

o
n

stratia d
id

actica 
 

3
. 

C
o

n
ectarea p

rin
 b

lu
eto

o
th

, w
ireless sau

 cab
lu

 la 
d

iverse tip
u

ri d
e ro

b
o

ti 

 

d
em

o
n

stratia d
id

actica 
 

4
. 

Sim
u

lare in
 M
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so

ft R
o

b
o

tic Stu
d

io
 

 
d
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o

n
stratia d
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5. 
Fo

lo
sirea sen
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rilo

r si a alto
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o

zitive d
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 d

e p
ath

 fin
d

in
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     9. C

oroborarea con
ţinuturilor disciplinei cu a

şteptările reprezentan
ţilor com

unită
ţii epistem

ice, 
asocia

ţiilor profesionale şi angajatori reprezentativi din dom
eniul aferent program

ului 
• 

  
     



10. E
valuare 

T
ip activitate 

10.1 C
riterii de evalua

re
 

10.2 m
etode de evaluare

 
1

0.3 P
ondere din 

nota finală 
10.4 C

urs 
- 

- 
0 

 
 

 
10.5 S

em
inar/laborator 

C
alitatea/com

plexitatea 
aplicatiei 

practic 
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10.6 S

tandard m
inim

 de perform
an
ţă 

• 
  

      

D
ata com

pletării 
 

  T
itular de curs 

 
               T

itular de s
em

inar 
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.....O
ltean M
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ihai....................... 
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ata avizării în departam

ent  
 

                          D
ire

ctor de departam
ent 

 

........................................... 
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