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darvay@cs.ubbcluj.ro takacs.petra@math.ubbcluj.ro

Nemrég, Ai és Zhang [1] egy olyan lineáris komplementaritási feladatokra vonatkozó belsőpontos módszert
vezetett be, amely a centrális út egy széles környezetében dolgozik. Ennek ellenére O (

√
nL) bonyolultságú,

amely a legjobb elméleti hatékonyságnak tekinthető ezeknek a módszereknek a keretében. A megvalóśıtás
szemszögéből nézve általában a prediktor-korrektor módszerekkel sikerült a legjobb eredményeket elérni.

Ebben az előadásban egy új széles környezetet felhasználva egy lineáris optimalizálásra vonatkozó
prediktor-korrektor belsőpontos algoritmust adunk meg. Igazoljuk, hogy ennek bonyolultsága megegyezik
az Ai és Zhang algoritmuséval.
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